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Manuale d'uso
Italiano

Introduzione
Acquisto 
Congratulazioni per aver acquistato un nuovo Laser 
Rotante Leica Geosystems. 
Apparecchio

Il presente manuale contiene delle 
importanti indicazioni per la sicurezza, 
oltre ad istruzioni relative all'installazione 
e all'utilizzo del prodotto. Per ulteriori 
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Messa in stazione verticale
4Funzionamento di base Roteo 20HV/25H/35/35G - 1.2.0i
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Messa in stazione per piani inclinati 
(Roteo 20HV/35/35G)
Roteo può anche essere inclinato, per le pendenze in 
manuale, a varie angolazioni sulla staffa a parete. Un 
8Messa in stazione e applicazioni Roteo 20HV/25H/35/35G - 1.2.0i
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Messa in stazione per il lavoro di 
tracciamento o sul pavimento (Roteo 
20HV/35/35G)
Roteo può essere facilmente usato nella modalità oriz-
zontale o verticale per tracciare le posizioni di pareti, per 
trasferire punti dal pavimento al soffitto e per le applica-
zioni a piombo. 
Utilizzo del laser in modalità verticale:
u Abbassare il supporto stabilizzatore {D-8} e posizio-

nare il laser in modalità verticale sul pavimento.
u Se il supporto non è a livello, utilizzare la vite {D-9} per 

livellarlo.
u
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4) Più – Velocità della testa / Ampiezza Scansione / 
Staffa Motorizzata

5) Meno – Velocità della testa / Ampiezza Scansione / 
Staffa Motorizzata

Le funzioni dei tasti CCW/CW e Più/Meno dipendono 
dalla modalità di funzionamento selezionata. Vedere la 
tabella in "Funzioni dei tasti" a pagina 4 per compren-
dere meglio la loro funzione.
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15 Rilevazione guastiRoteo 20HV/25H/35/35G - 1.2.0i
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17 Cura e trasportoRoteo 20HV/25H/35/35G - 1.2.0i
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19 Norme di sicurezzaRoteo 20HV/25H/35/35G - 1.2.0i



D

GB

I

F

NL

E

P

CN
Pericoli insiti nell'uso
� AVVERTIMENTO

La mancanza di istruzioni o istruzioni impartite in 
modo inadeguato possono portare a un utilizzo scorretto 
o non consentito del prodotto e provocare incidenti con 
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23 Norme di sicurezzaRoteo 20HV/25H/35/35G - 1.2.0i
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